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可提高系统的精度，

并缩短周期时间。

能降低运行成本。

能简单地进行最佳的运转配置。
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小型伺服马达

多轴伺服放大器

高性能伺服放大器采用最多6轴的一体型，与以往的
单轴相比，设置面积缩小了42%。此外，也节省了配线。

防水性

全部一体化控制

可以通过对客户参数的转换来分别使用转矩，位置和

速度控制。

平坦路面

位置
或
速度

转矩控制

ST
AR
T

GOAL

上    
坡

电源高次谐波对策

IP67

缩小 30%

※仅单轴

自动调谐

DC扼流圈
（任选件）

DL1

DL2

马达大小比以往型号缩小了30%，体积缩小了25%。
实现了在同行业中体积最小，高转矩和高伺服性能。

(截止到2006年9月)

※不包括轴贯通部分和电缆端。

能简单地进行最佳的运转配置。

通过采用了新算法的惯性恒等功能和5种自动调谐特性
选择，30级响应性设定或利用参数的自动保存功能，
可实现提高响应性的自动调谐。

调谐开始
速度检出值

速度指令值

标准装备有DC扼流圈连接端子作为电源高次谐波对策
用。

SANMOTION R系列全部机型都采用 IP67，与以往
相比，提高了耐环境性。
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5位显示LED，内置操作键盘 试运转功能(微动功能)

搭载有可确认马达和放大器间连接状态的微动功能，不

用和上位装置连接即可试运转。

安装软件 同步监控功能

安装的软件可以对最多为15轴的放大器进行监控。可以
用于同步运转等监控波形。

内置再生电阻 内置动态制动器

不用和上位装置连接，

即可实现微动运转。

可对马达放大器单体的动作

进行确认。

※

参数的设定

位置，速度和转矩监控波形
可以用数据链方式，

最多连接到 15轴。

※任选件
计算机连接用电缆

RS232C

最多
15台

内置再生电阻器

外设再生电阻器

（任选件）

旋
转
速
度

(min－1)
时间(s)

控制状态 动态制动器的状态

※在多轴的情况下，监视器，报警信号跟踪，参数要和 PC相连接。 ※在多轴情况下，要连接到PC。

※ PC计算机连接用电缆
型号：AL-00490833-01
（任选件）

能在现场方便地进行设定或监控。可以用内置操作键

盘进行参数变更，监控装置和报警追迹的调整等。

使用安装软件，可进行参数的设定和位置，速度，转矩

等的监控波形的图形显示，以及系统分析等。

内置有用于吸收马达减速时产生的再生电能的再生电阻

器（任选件）。当内置的再生电阻能力不足时，还能附

加外设的再生电阻器。

内置有动态制动器作为紧急停止时使用。同时，能通

过参数来选择动态制动器的动作顺序。
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缩短了定位整定时间

5ms/div

定位结束信号

高刚性机械中的定位整定例

整定时间（0ms）

位置偏差

减振控制

100ms/div 

停止时　位置偏差

有振动抑制控制
无振动抑制控制

有减振控制 无减振控制

抑制外部干扰

外部干扰探测装置功能ON的状态

直动部分的振动波形

外部干扰外部干扰

外部干扰探测装置功能OFF的状态

直动部分的振动波形

外部干扰外部干扰

输出范围的扩大

通过重新设计电磁回路，使瞬时最大失速转矩比以往型

号提高了5～ 26%。最高转速由以往型号的5000min-1

提高到6000min-1，扩大了输出范围。

0 7000600050004000300020001000

转速(min-1)

转
矩

(N・m)

R马达

以往型号

转矩提高

提高了转速

指令跟踪控制

由于采用了新位置和速度控制器，与本公司的以往型号

相比，位置控制的跟随性能提高到以往的２倍。并实现

了位置偏差≒0。

位置偏差

位置指令

20ms/div

可提高系统的精度，并缩短周期时间。

使用能减小相位滞后的4级陷波滤波器，可以抑制机
械系统的共振，并提高装置的速度响应性。

通过采用新算法，可大幅度地缩短装置的定位整定

时间。

利用前馈减振控制，可通过简单的调整来抑制机械前

端的振动和机架的振动。

同时，能够设定并选择使用4种用以控制振动的频率。

利用能扩大适用频率的新外部干扰探测装置，可抑制

多轴构成中的来自其它轴的影响。
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马达的低变动转矩

本公司采用独自开发的技术，实现了马达的低变动转矩。

由于旋转平稳，因此最适用于高精度加工以及不允许有

震动发生的搬运等用途上。

高
分
解

能
绝
对

17bit（131,072分割）

功率损失减小20%

SANMOTION R 

15A 

70%

60%

80%

90%

100%

功
率
损
失
的
降
低
率

以往机型

高分解能

可内置最大 17bit(131,072分割 )的编码器，可进行适
合于高分解能编码器的控制。

R马达

以往型号

5.1×10-3N・m
1.6%（额定转矩比）

2.56×10-3N・m
0.8%（额定转矩比）

旋转一周

旋转一周

全闭环控制

能利用在负载端安装的光栅尺或采用高分解能编码器的

信息，形成全闭环控制。(任选件 )

变动转矩波形的比较
□ 40-0.1kW

负荷

可进行
高精度定位。

※仅单轴

(※示意图 )

能降低运行成本。

通过采用能减小功率损失20%的低损失功率模块，降低
主电路功率损失20%。
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伺服马达型号的辨识

R

R系列

马达种类
2‥‥‥‥中惯量

电源电压，马达形状
AA‥‥‥马达电压200V

法兰角尺寸
04‥‥‥ 40mm
06‥‥‥ 60mm
08‥‥‥ 80mm

额定输出
003‥‥‥ 30W
005‥‥‥ 50W
010‥‥‥ 100W

020‥‥‥ 200W
040‥‥‥ 400W
075‥‥‥ 750W

F‥ 6000min-1

编码器的种类
P‥备用电池式绝对编码器“PA035C”
H‥增量式系统用的绝对编码器“PA035S”

X‥‥无制动器
B‥‥带制动器（90V）
C‥‥带制动器（24V）

规格识别 齿轮识别
A‥减速比为1/3

规格识别

F C AP M2 AA 06 020 00

M‥‥适用CE标志＋UL
0 ‥‥无规格，有减速机时
无‥‥无规格，无减速机时

00‥· 标准
01‥· 带油封

最高转速

有无制动器

例）在“R2”伺服马达中，当选择法兰角为60mm，额定输出为200W，最高转速为6000min-1，制动器 (24V)，
绝对编码器 (131072分割 /转 )，适用 CE标志 +UL时，为以下型号。

■伺服马达

■编码器规格

PA035C

PA035S

131072(17bit) 65536(16bit) 备用电池式绝对编码器

131072(17bit) ー 增量式系统用的绝对编码器

旋转一周以内 多旋转机　型 备　注



R系列
单轴伺服放大器

放大器容量
01‥‥‥ 15A
03‥‥‥ 30A

马达种类
A‥‥‥旋转式马达

控制部的硬件种类
A‥‥‥ 备用电池式绝对编码器
T‥‥‥ 全闭环

A AA 01RS1

输入电源和内部再生的设定

200V
带内部再生电阻器

L‥‥ 15A,30A（由任选件设定）
无内部再生电阻器

A‥‥ 15A,30A

R系列
多轴伺服放大器
放大器单元

放大器容量
01‥‥‥ 15A
03‥‥‥ 30A

马达种类
A‥‥‥旋转式马达

编码器组合种类
B‥‥‥ 备用电池式绝对编码器

控制部分的硬件种类
A‥‥‥脉冲列接口

A AA 01RR1 B 00

输入电源
A‥‥ AC200V

规格识别
00‥‥‥ 标准

R系列
多轴伺服放大器
电源单元

控制部的硬件种类
A‥‥‥脉冲列接口

AARRP 00

输入电源
A‥‥ AC200V

规格识别
00‥‥‥ 标准

R系列
多轴伺服放大器

母板
插槽规格（15A换算）
4‥‥‥‥‥‥‥4槽
6‥‥‥‥‥‥‥6槽
8‥‥‥‥‥‥‥8槽

6ARRM 00

输入电源
A‥‥ AC200V

规格识别
00‥‥‥ 标准

母板

电源单元

放大器单元
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例）在“R”系列的伺服放大器中，当选定输入电源AC200V，放大器容量15A，型号如下所示。

■单轴伺服放大器

伺服放大器型号的辨识

例）“R”系列的多轴伺服放大器4轴，输入电源为AC200V，其中放大器容量为15A 2单元
放大器容量为30A 2单元，脉冲列接口时的各单元的型号如下

*放大器容量30A的1单元相当于15A的2单元宽。

放大器单元 RR1A01AAB00×2台
RR1A03AAB00×2台

电源单元 RRPAA00×1台
母板 RRMA600×1台

■多轴伺服放大器
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系统构成图

T S R

CN2

PC

AL-00490833-01

带制动器马达所需配线。

CN1

上位装置

SANMOTION C

不仅可以与本公司的上位装置连接，

还可以与其他公司的装置连接。

可通过与计算机

的通信设定参数

和进行监控。

用于保护电源线路。如果产
生过电流，则关闭电路。

配线用断路器（MCCB）型

为防止来自电源的外来干扰而
设置。

干扰滤波器

通常，可以利用伺服放大器内置
的再生电阻器运行，但高频运行
等能力不足时，请使用外置再生
电阻器。

外置再生电阻器

请在运行惯量大的负荷时根据
情况使用。

用于防止电源高次谐波。

DC电抗器

用于开，关伺服电源。请安装浪
涌保护装置使用。

电磁接触器

伺服马达为带制动器规格时
使用。

制动器电源

监控功能

单轴规格

内容 型号

连接器单体

CN1（插头，外壳） AL-00385594

CN2（插头，外壳） AL-00385596

CNA（插头） AL-00329461-01

CNB（插头）: 附件 AL-Y0000988-01

CNC（插头） AL-00329458-01

连接器套件

CN1,CN2（插头，外壳）
CNA,CNC（插头）

AL-00393603

CN1,CN2（插头，外壳） AL-00292309

■单轴放大器连接用连接器
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上位装置

SANMOTION C

不仅可以与本公司的上位装置连接，

还可以与其他公司的装置连接。

监控功能

用于保护电源线路。如果
产生过电流，则关闭电路。

配线用断路器（MCCB）型

为防止来自电源的外来干扰而
设置。

干扰滤波器

通常，可以利用伺服放大器内置
的再生电阻器运行，但高频运行
等能力不足时，请使用外置再生
电阻器。

外置再生电阻器

请在运行惯量大的负荷时根据
情况使用。

用于防止电源高次谐波。

DC电抗器

用于开，关伺服电源。请安装
浪涌保护装置使用。

电磁接触器

伺服马达为带制动器规格时
使用。

制动器电源

带制动器马达所需配线。

可通过与计算机

的通信设定参数

和进行监控。
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多轴规格

内容 型号

连接器单体

放大器

单元

CN1（插头，外壳） AL-Y0003305-1

CN2（插头，外壳） AL-00632607

CN6（插头，外壳） AL-00632607

CNC（插头） AL-00632604

电源单元

CNA（插头） AL-00632600

CNB（插头）: 附件 AL-00632602

CN1A AL-00385594

CN1B AL-00385594

连接器套件

放大器

单元

CN1,CN2（插头，外壳）
CN6,CNC（插头）

AL-00632611

电源单元
CNA（插头）
CN1A,CN1B

AL-00632609

■多轴放大器连接用连接器
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R2
伺服马达

■容量

□40mm～□80mm

30W～750W
（7种类）

■特点

高效率
低波动
（中惯性）

马达型号《　》法兰角尺寸 R2AA04003F
《40》

R2AA04005F
《40》条件 符号 单位

额定输出 ★ PR kW 0.03 0.05

额定转数 ★ NR min-1 3000

最高转数 ★ Nmax min-1 6000

额定转矩 ★ TR N・m 0.098 0.159

连续失速转矩 ★ TS N・m 0.108 0.167

瞬时最大失速转矩 ★ TP N・m 0.37 0.59

额定电枢电流 ★ IR Arms 0.51 0.67

连续失速电枢电流 ★ IS Arms 0.56 0.69

瞬时最大失速电枢电流 ★ IP Arms 2.15 2.8

转矩常数 ☆ KT N・m／Arms 0.201 0.246

感应电压常数數 ☆ KEφ mV／min-1 7 8.6

相电枢电阻 ☆ Rφ Ω 12 9

额定功率比 ★ QR kW／s 3.9 6.7

电气性时间常数 ☆ te ms 0.55 0.67

机械性时间常数（不含传感器） ☆ tm ms 2.2 1.7

转动惯量（不含感应器） JM ×10-4 kg・m2（GD2／4） 0.0247 0.0376

串行通讯 ABS编码器 P／R 17 bit 标准（217=131072P/R）

绝对编码器惯量 JS ×10-4 kg・m2（GD2／4） 0.0054

包括编码器的质量 WE kg 0.23 0.27

制动器保持扭矩 TB N・m 0.32以上

制动器励磁电压 VB V DC90V／ DC24V± 10％

制动器励磁电流 IB A 0.07／ 0.27

制动器惯量 JB ×10-4 kg・m2（GD2／4） 0.0078

制动器质量 W kg 0.23

马达使用温度和湿度 温度 : 0~40℃　湿度 : 90%以下（应无结露）

放大器型号（单轴） RS1A01

放大器型号（多轴） RR1A01

放大器电源 AC200V～ 230V ＋10,－15% 50/60Hz± 3Hz

放大器使用温度和湿度 温度 : 0~55℃　湿度 : 90%以下（应无结露）

电源容量 kVA 0.2

放大器质量 kg 0.9

马达外形图 P15

★标记表示与标准放大器的组合，温

度上升饱和后的值。各值为TYP.值。

☆标记表示绕组温度20℃时的值。各
值为TYP.值

规格

ES＋
ES－

EBAT＋
EBAT－

ES＋
ES－
EBAT＋
EBAT－

CN2
13
14
1
2
9

10
11
12
17
18
19
20

＋5V
0V

注1）

注2）

注3）

注4）

棕

蓝

桃

紫

红

黑
＋5V
0V

FG（屏蔽）

编码器

插头：10120-3000VE,
管壳：10320-52A0-008

SERVO AMPLIFIER SERVO MOTOR

注1） 请使用双绞屏蔽电缆。

注2）编码器电源的连接因编码器电缆长度而异。请按照下表连接。

注3）编码器电缆使用0.2mm2。

注4）使用增量式系统用绝对编码器时，不需要电池电线(EBAT＋,EBATー)。

＋5V配线 连接19针
（不要连接12,17針）

连接20针
（不要连接11,18针）

连接17,19针
（不要连接12针）

连接18,20针
（不要连接11针）

連连接12,17,19针

连接11,18,20针0V 配线

10m以下 25m以下 40m以下编码器电缆长度

备用电池式绝对编码器 [ PA035C ]
增量式系统用的绝对编码器「PA035S」

编码器接线图

单轴规格

(注)对于多轴放大器，当使用温度处于自然空冷时，为0 ～ 40℃；
强制空冷时，可达到0 ～ 55℃。

※带油封以及制动器时，有时需要降低额定值。 转
矩[

N
・
m]

0 7000600050004000300020001000
0

速度 [min-1]

0.1

0.2

0.4

0.3

0.5

0 7000600050004000300020001000
0

转
矩[

N
・
m]

速度 [min-1]

0.2

0.4

0.6

0.8

200V系
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R2AA04010F
《40》

R2AA06010F
《60》

R2AA06020F
《60》

R2AA06040F
《60》

R2AA08075F
《80》 符号 单位

0.1 0.1 0.2 0.4 0.75 PR kW

3000 NR min-1

6000 Nmax min-1

0.318 0.318 0.637 1.273 2.39 TR N・m

0.318 0.353 0.686 1.372 2.55 TS N・m

1.18 1.13 2.2 4.8 8.5 TP N・m

0.81 0.86 1.5 2.8 4.6 IR Arms

0.81 0.86 1.6 2.8 4.6 IS Arms

3.3 3.5 5.6 10.8 15.5 IP Arms

0.424 0.375 0.476 0.524 0.559 KT N・m／Arms

14.8 13.1 16.6 18.3 19.5 KEφ mV／min-1

9.3 4.8 2.7 1.36 0.4 Rφ Ω

16 8.6 19 39 31 QR kW／s

0.82 2.0 2.6 3.2 3.0 te ms

0.97 1.2 0.78 0.61 0.70 tm ms

0.0627 0.117 0.219 0.412 1.82 JM ×10-4 kg・m2（GD2／4）

17 bit 标准（217=131072P/R） P／R

0.0054 JS ×10-4 kg・m2（GD2／4）

0.39 0.59 0.84 1.3 2.6 WE kg

0.32以上 0.36以上 1.37以上 2.55以上 TB N・m

DC90V／ DC24V± 10％ VB V

0.07／ 0.27 0.11／ 0.32 0.12 ／ 0.37 IB A

0.0078 0.060 0.25 JB ×10-4 kg・m2（GD2／4）

0.23 0.30 0.35 0.85 W kg

温度 : 0~40℃　湿度 : 90%以下（应无结露）

RS1A01 RS1A03

RR1A01 RR1A03

AC200V～ 230V ＋10,－15% 50/60Hz± 3Hz

温度 : 0~55℃　湿度 : 90%以下（应无结露）

0.2 － kVA

0.9 1.0 kg

多轴规格

注1） 请使用双绞屏蔽电缆。

注2）请将蔽线连接到CN2一侧的金属外壳(接地线)上，编码器一侧接地。

注3）关于图中编码器一侧的信号线，在有颜色的情况下，表示导线型编码器。

注4）对于放大器编码器间的连接距离，因所使用电缆的直径(阻抗)的不同而有所不同。
编码器的电源电压规格为5V±5%。电缆较长时，由于电缆的阻抗，
编码器一侧的5V电压会降低。选择电缆和决定使用根数时，要在编码器一侧对电压
进行检测，以保证其在标准范围内。

+5V
0V

+5V
0V

N.C.
N.C.
ES+
ES-

EBAT+
EBAT-

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10

En

SERVO AMPLIFIER

红
黑

棕
蓝
桃
紫

注1）注2） 注3）

备用电池式绝对编码器 [ PA035C ]

0 7000600050004000300020001000
0

转
矩[

N
・
m]

速度 [min-1]

0.5

1

1.5

0 7000600050004000300020001000
0

转
矩[

N
・
m]

速度 [min-1]

0.5

1

1.5

0 7000600050004000300020001000
0

转
矩[

N
・
m]

速度 [min-1]

1

2

3

0 7000600050004000300020001000
0

转
矩[

N
・
m]

速度 [min-1]

1

2

3

4

5

6

0 7000600050004000300020001000
0

转
矩[

N
・
m]

速度 [min-1]

2

4

8

6

10
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外部连接图

AC电源3Ø

200～230V

50／60Hz

注10）

注11）

内置再生电阻

W

V

U

CN2
编码器连接用连接器

CNC

SERVO MOTOR

黑 RY1

90V
（24V）

保持制动器解除用的缱电器
（只在带制动器的时候安装）

插头：10120-3000VE.
连接器：10320-52A-008

SH SH

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

30

31

49

39

40

41

42

43

44

45

46

24

25

SH

OUT-COM

OUT-COM

OUT8

OUT7

OUT6

OUT5

OUT4

OUT3

OUT2

OUT1

OUT-PWR

SG

SG

SG

SG
SG

SG

SG SG

SG

SG

SG

SG

SG

SG

CN1

26

27

47

28

29

48

21

20

22

23

18 F-TLA

R-TLA

BTP-I

BTN-I

17

19

1

2

50

37

36

35

34

33

32

13 CONT7

CONT6

CONT5

CONT3

CONT2

CONT1

CONT-COM

CONT4

CONT8

CONT714

15

16

38

SG

SG

SG

R-PC

SG

SG

SG

+5+5

+5+5

SG

SG

V-REF / T-REF

SG

T-COMP

SG

SG

MON1

PS

橙（黄）

橙（黄）

白

红

绿

编码器

C
N

B

D
L1

D
L2 RB

1

RB
2P

MC

MC
MC

用户装置

CNA
T

t

r

S

R

系统异常
紧急停止

运转准备
断开

ZO

BO

AO

AO

线路驱动器
相当26C31

线路接收器
相当26C32

线路驱动器

正转脉冲
位
置
指
令
脉
冲
输
入

转
矩
指
令
输
入

／
速
度
指
令

反转脉冲

正转侧

反转侧

锂电池DC3.6V

DC5V～24V

转
矩
补
偿
输
入

转
矩
限
制
输
入

电
池
输
入

通
用
输
入

编
码
器
分
频
信
号
输
出

监
控
输
出

通
用
输
出

DC12V
～24V

BO

ZO

PS

F-PC

F-PC

R-PC

CONT8

SGSG

SH
SG SG

插头：10150-3000VE.
连接器：10350-52A0-008

SG

SG

+5

线路接收器
相当26C32

+5

+5+5

注3）

注4） 注13）

注6）

注5）

注2）

注12）

注8）

注12）

注8）

200V

AC电源 单相

50／60Hz

注10）

MC

MC
MC

用户装置

系统异常
紧急停止

运转准备
断开

单相（200V）

注1）
 　　　　　　

　请使用双绞屏蔽电缆。

注2） 使用外设再生电阻时，请连接在“RB1-2间”。
 当RB1-2间已由放大器内部连接，
 或者在RB1-4间有短路棒时，
 请分别将其拆除后再进行连接。

注3） DL1端子和DL2端子是用于连接直流扼流圈的端子。
 在不使用高次谐波对策用扼流圈的情况下，
 请用附属的短路棒将“DL1-DL2端子间”短路。

注4） 　 端子和P端子是用于维护的端子（高电压电路）。
 请勿对该端子进行配线。

注5） 有关屏蔽处理，请参照使用说明书。

注6） 马达侧的连接因马达规格而异。
 红，白，黑，绿和橙色表记是马达动力线和
 制动器线为引线型的情形。
 使用Canon插头型时，请按马达规格进行连接。

注7） 编码器连接用连接器的配线，
 请参照编码器接线图。

注8） 对于外部电源，请用户方面准备。

注9） R,S,T,r,ｔ,　 ,P,DL1,DL2,RB1,RB2,U,V,W为高电压电路，
 除此以外的信号线为低电压电路。
 配线时，请确保高电压电路和低电压电路间有充分的距离。

注10） 建议设置符合UL规格标准及IEC或者EN规格标准的漏电断路器。

注11） 单相电源用放大器，请勿对S相配线。

注12) 在使用差动输入信号时，请务必在装置间连接SG（信号接地）。

运转准备
接通

运转准备
接通

单轴规格
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注13) 电池电源在装置内共通。使用绝对编码器时，任意一个连接即可。

用户装置 POWER UNIT

AMP UNIT Axis1

AMP UNIT Axis2

注1）
 　　　　　　

　请使用双绞屏蔽电缆。

注2） 使用外设再生电阻时，请连接在“RB1-2间”。
 当RB1-2间已由放大器内部连接，
 或者在RB1-4间有短路棒时，
 请分别将其拆除后再进行连接。

注3） DL1端子和DL2端子是用于连接直流扼流圈的端子。
 在不使用高次谐波对策用扼流圈的情况下，
 请用附属的短路棒将“DL1-DL2端子间”短路。

注4） 　 端子和P端子是用于维护的端子（高电压电路）。
 请勿对该端子进行配线。

注5） 有关屏蔽处理，请参照使用说明书。

注6） 马达侧的连接因马达规格而异。
 红，白，黑，绿和橙色表记是马达动力线和
 制动器线为引线型的情形。
 使用Canon插头型时，请按马达规格进行连接。

注7） 编码器连接用连接器的配线，
 请参照编码器接线图。

注8） 对于外部电源，请用户方面准备。

注9） R,S,T,r,ｔ,　 ,P,DL1,DL2,RB1,RB2,U,V,W为高电压电路，
 除此以外的信号线为低电压电路。
 配线时，请确保高电压电路和低电压电路间有充分的距离。

注10） 建议设置符合UL规格标准及IEC或者EN规格标准的漏电断路器。

注11） 单相电源用放大器，请勿对S相配线。

注12) 在使用差动输入信号时，请务必在装置间连接SG（信号接地）。

正转脉冲（4号轴）

反转脉冲（4号轴）

正转脉冲（5号轴）

反转脉冲（5号轴）

正转脉冲（6号轴）

反转脉冲（6号轴）

AC电源3Ø
200～230V

50／60Hz

注10） 系统异常 紧急停止

运转准备
接通

MC

MC

注11）

注13）

注2）

注3）

注1）

注4）

内置再生电阻

注12）

注8）

线路驱动器 线路驱动器

注13）

编
码
器
分
频
信
号
输
出

通
用
输
入
输
出

通
用
输
入
输
出

通
用
输
入
输
出

注5）

注1）

注1）

注8）

注1）

正转脉冲（1号轴）

反转脉冲（1号轴）

正转脉冲（2号轴）

反转脉冲（2号轴）

正转脉冲（3号轴）

反转脉冲（3号轴）

注12）

线路接收器
相当26C32

CNA

CNB

T

t
r

S
R

BR2
BR1
P
DL2
DL1

CN1A

插头： 10150-3000VE
连接器：10350-52A0-008

插头： 10150-3000VE.
连接器：10350-52A0-008

插头： 36320-0100JL
连接器：36310-3200-008

插头： 36320-0100JL
连接器：36310-3200-008

55100-0670

DC12V～24V

SG
MON2

MON1

锂电池DC3.6V

注13）

注13）

DC3.6V

锂电池DC3.6V

DC5V～24V DC5V～24V

DC5V,DC12～24V DC5V,DC12～24V

CN1B

注8）

注6）

注5）

注7）

CNC

CN2

CN5

CN1

CN6

1,2
3

4
5

6
7

8
9

10

3

4

1

2
5 COM

OUT2

OUT1

IN1

IN2

SH

SH

保持制动器
解除用继电器

1
2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

26

27

28

38

39

40

19

20

21

23
24

25

1
2

15～18,41

45,46,47

48,49,50

42,43,44

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

26

27

28

38

39

40

19

20

21

23
24

25

1
2

15～18,41

45,46,47

48,49,50

42,43,44

+5+5

+5+5

+5+5

+5+5

+5+5

+5+5

+5+5

+5+5

+5+5

+5+5

+5+5

+5+5

SGSG

SGSG

SGSG

SG

SG

CH1

CH2

SG
AO

AO
BO

BO
CO

CO
PS

PS

SGSG

SGSG

SGSG SG

CONT16

CONT-COM

CONT17

CONT18

CONT28

CONT29

CONT30

OUT-POW

OUT-COM

OUT7

OUT8

OUT9

OUT11
OUT12

ALM2

BATP-2
BATN-2

BATP
BATN

U

V

W

SG

F-PC4

F-PC5

F-PC6

R-PC6

R-PC6

F-PC6

F-PC5

R-PC5

R-PC5

F-PC4

R-PC4

R-PC4

CONT1

CONT-COM

CONT2

CONT3

CONT13

CONT14

CONT15

OUT-POW

OUT-COM

OUT1

OUT2

OUT3

OUT5
OUT6

ALM1

BATP-1
BATN-1

SG

SG

F-PC1

F-PC2

F-PC3

R-PC3

R-PC3

F-PC3

F-PC2

R-PC2

R-PC2

F-PC1

R-PC1

R-PC1

运转准备
断开

电
池
输
入

监
控
输
出

位
置
指
令
脉
冲
输
入

电
池
输
入

电
池
输
入

编码器
連接用连接器

橙（黄）

橙（黄）

位
置
指
令
脉
冲
输
入

锂电池

多轴规格



R2AA04003

R2AA04005

R2AA04010

R2AA06010

R2AA06020

R2AA06040

R2AA08075

△□◇

△□◇

△□◇

△□◇

△□◇

△□◇

△□◇

MODEL LL LL LG KL LA LB LE LH LC LZ LR S Q QE LT D1 D2 D3 油封

制动器 绝对制动器马达

绝对值

无制动器

51.5

56.5

72

58.5

69.5

95.5

107.3

87.5

92.5

108

82.5

97.5

123.5

143

00-0.000
06-0.008

5 35.3 46 00-0.000
30-0.021 2.5 56 40 2-φ4.5 25 00-0.000

08-0.009
20 ー ー

25 00-0.000
08-0.009 20 ー ー 6 5 5 无

注1　需要油封时，马达全长会发生变化。
注2　无制动器时，不带制动器连接器(电缆)。

6 44.6 70 00-0.000
50-0.025 3 82 60 4-φ5.5

30 00-0.000
14-0.011 25 M5 12

8 54.4 90 00-0.000
70-0.030 3 108 80 4-φ6.6 40 00-0.000

16-0.011 35 M5 12

注1

11
00
±

10
0

φD3

11
00
±

10
0

11
00
±

10
0

Q

LR

φ
LB

φ
LA

□LC

LZ

0.07

φ0.06

φ
S

M

0.02

M

M

φD1

LL±1

LGLE

φD2

K
L

φLH

（任选件）注1
油封

深度LT
QE型號

（
50
）

聚四氟乙烯线(固定用)

(马达、接地用) (制动用)注2

聚四氟乙烯线(固定用)

（
50
）

（
50
）

屏蔽电缆(固定用)

(编码器用)

15

伺服马达外形图（单位：mm）

R2马达達高效率・低波动（中惯量）

伺服放大器外形图（单位：mm）

CW

U

V
C

C
N

N
2

S

1
DL1

RB2

DL2

RB1

P B
N
C

R

r

t

C
N

C

A
N

CHARGE

T

POWER 

P
C

RMO      TION 

▼ WR/▲MODE

▲

AC SERVO SYSTEMS 
SAN 

16
8 

16
0 

16
8 

16
0 

50 130 
135.5 

70max.

风扇马达

风向

38 7

5

5±0.5

V 2N
U

C

W
C

RB2

RB1

C
N

P

DL2

DL1

B
N
C

1

C
N

R N

r

t
A

S

T

C

P
C

CHARGE POWER 

RMO      TION 

▼ WR/▲MODE

▲

AC SERVO SYSTEMS 
SAN 

45 130 
135.5 

70max. 33 7

5

5±0.5
RS1A01 (15A) RS1A03 (30A)

单轴规格

※带制动器的外形图。
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伺服放大器外形图（单位：mm）

RR1A03 (30A)RR1A01 (15A)

A
B

6 27.2

457.54
122.860

60 122.8
(140.7)

8 6 30
(70)

13
0

12
0

5

5

13
0

12
0

(140.7)(100)

(100)
25

25
15

12
015
0

16
0

5
5

6

25 B

A

150

2-φ
5

2-φ
5

30 122.8
(140.7)

68

5

(70)

13
0

12
0

φ5

2-φ
6

2-φ
6

5
15

0
5

16
0

13
0

15
15

3
2
1

No.

RRMA800
RRMA600
RRMA400

型号

8
6
4

插槽数

300
240
180
A

250
190
130
B

适用尺寸

3
2
1

No.

8
6
4

插槽数

300
240
180
A

250
190
130
B

适用尺寸

多轴规格

放大器单元

电源单元 母板

系统外形图
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安装软件

①安装软件起动时 ②主画面

③参数的设定

a.一般参数的设定
（可由计算机对参数进行设定，保存和读入等操作。）

b.马达参数的设定
（可由计算机对组合马达进行设定和变更。）

④监控功能

a.监控器显示
（可对运转状态，输入输出信号的状态进行监控。）

b.多轴监控器显示
（可同时由计算机用电缆对所连接的若干伺服放大器的运转状态进
行监控。）

c.报警履历显示
（可对现在及过去的报警发生状况进行确认。）
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⑤试运转和调整功能

c.自动陷波滤波器调谐
（可将陷波滤波器设定成适当的值。）

d.系统分析
（可测定伺服系统的频率特性。）

⑥运转跟踪功能

（用图形显示伺服马达的速度，转矩和端子状态等。）

a.速度微调
（可通过计算机输入速度指令，从而方便地
使马达进行动作。）

b.脉冲进给微调
（可通过计算机输入移动量和移动速度，从而方
便地使马达进行动作。）
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任选件

PC侧

CN1
电缆

放大器侧

2850 - 10 
+ 50 

1

9

型号：AL-00490833-01

※RS-232C通信
请与用户准备的计算机连接使用

有时需要进行参数的转换。

■计算机连接用电缆 （单位 :mm）

■安装金属构件 （单位 :mm）

放大器背面安装的附件用

型号：AL-00582789-01
适用放大器：RS1＊03＊＊＊

材质：SPCC

2

放大器正面安装的附件用

型号：AL-00582788-01
适用放大器：RS1＊01＊＊＊

材质：SPCC

188 

5

2

放大器背面安装的附件用

型号：AL-00582791-01
适用放大器：RS1＊01＊＊＊
适用放大器：RS1＊03＊＊＊
材质：SPCC

5

背面

正面

12
0 

47
45 25

10
 

45 25 5
10

 
2

5
198 
188 

12
0 

52 45 25 5
10

 

5
198 
188

15A用／ 30A用

15A用 30A用

型号 AL-00582791-01 AL-00582788-01 AL-00582789-01

套装内容
安装卡具：1个
紧固螺钉：2个

安装卡具：1个
紧固螺钉：6个

安装卡具：1个
紧固螺钉：6个
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规
格

型
号
的
辨
识

系
统
构
成
图

特
点

任
选
件

外
形
图

连
接
图

安
装
软
件

■外设再生电阻器外形图 （单位 :mm）

φ4.3

6

6
270

300
132

44 26
4.

3

20 1

122
100

硅橡胶玻璃编组线0.5mm2白

硅橡胶玻璃编组线0.7mm2黑

（恒温器）

200

220±0.4

230 300

270

φ4.3

6±1

6±1

60
±

0.
4

42
.7

20

1.
2

4.
3

硅橡胶玻璃编组线0.5mm2白

硅橡胶玻璃编组线0.75mm2黑

（恒温器）

＋20
　0

＋15
　0

-0
.3

 0

A

218 

AWG24白

硅橡胶玻璃编组线2mm2白

压接端子（M5用）
2－M52・φ4.5

234 -1.2 8

250

3

接地标志

700±15

40

80

4.
5

M
3

60

+0.4

恒温器

质量：0.24kg

质量：0.44kg 质量：1.4kg

型　　号 温度传感器

1 REGIST-080W100B b接点

2 REGIST-080W50B b接点

型　　号 备　　注

1 REGIST-220W20B 温度传感器 b接点

2 REGIST-220W50B 温度传感器 b接点

3 REGIST-220W100B 温度传感器 b接点

4 REGIST-220W20B 温度传感器 b接点

型　　号 A 备　　注

1 REGIST-500W20B 350± 15 温度传感器 b接点

2 REGIST-500W20 无温度传感器

150

172±0.4

182 300 

270

φ4.3

6±1

6±1

＋20
　0

＋20
　0

42
±

0.
4

23
.5

20

1.
2 

43
-0

.3
 0

 硅橡胶玻璃编组线0.5mm2白

硅橡胶玻璃编组线0.75mm2黑

（恒温器）

型　　号 备　　注

1 REGIST-120W100B 温度传感器 b接点

2 REGIST-120W50B 温度传感器 b接点

质量：0.19kg
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任选件

用途 内容 型号 厂家名 厂家型号 适合放大器容量

连接器单体

CN1（插头，外壳） AL-00385594
住友 3M（株）

10150-3000VE+10350-52A0-008
全容量

CN2（插头，外壳） AL-00385596 10120-3000VE+10320-52A0-008

CNA（插头） AL-00329461-01

phoenix contact（株）

MSTB2.5/5-STF-5.08

50A以下CNB（插头）: 附件 AL-Y0000988-01 IC2.5/6-STF-5.08

CNC（插头） AL-00329458-01 IC2.5/3-STF-5.08

连接器套件

CN1,CN2（插头，外壳）
CNA,CNC（插头） AL-00393603

住友 3M（株）

phoenix contact（株）

10150-3000VE+10350-52A0-008
10120-3000VE+10320-52A0-008
MSTB2.5/5-STF-5.08
IC2.5/3-STF-5.08

50A以下

CN1,CN2（插头，外壳） AL-00292309 住友 3M（株）
10150-3000VE+10350-52A0-008

100A以上
10120-3000VE+10320-52A0-008

■单轴放大器连接用连接器（AC200V输入型）

■多轴放大器连接用连接器

内容 型号

连接器单体

放大器

单元

CN1（插头，外壳） AL-Y0003305-1

CN2（插头，外壳） AL-00632607

CN6（插头，外壳） AL-00632607

CNC（插头） AL-00632604

电源装置

CNA（插头） AL-00632600

CNB（插头）: 附件 AL-00632602

CN1A AL-00385594

CN1B AL-00385594

连接器套件

放大器

单元

CN1,CN2（插头，外壳）
CN6,CNC（插头） AL-00632611

电源装置
CNA（插头）
CN1A,CN1B AL-00632609





*Remarks : Specifications Are Subject To Change Without Notice.

※对上述内容有不明或疑问之处，请与我公司联系。

使用注意事項：

注意

注意

若不遵守右边所述注意事项，有可能造成

中度伤害，轻伤或财物损失；甚至还有可

在使用本产品之前请务必阅读说明书。

在应用于关系到生命的医疗仪器等设备时，请事先与我公司联系，采取充分的安全措施。

在应用于会对社会，公共环境产生严重影响的设备时，请事先与我公司联系。

不可在车，船等振动的环境中使用。

请不要对设备进行改装，加工。

本产品目录中的驱动器适用于普通产业，若需要应用于航空，航天，原子能，电力，海底中继设备等特殊用途时，

请事先与我公司联系。

公司總部 郵編170-8451  東京都豐島區北大塚1-15-1  電話（03）3917  5151（總機）山洋電氣株式會社

1-15-1, Kita-otsuka Toshima-ku Tokyo 170-8451 Japan. PHONE: +81 3 3917 5151 FAX: +81 3917 5415 

電話 傳真

317 2116B 電話 傳真

電話 傳真

’0 .7.N

关于 ECO  PRODUCT

在开发产品时考虑到环境因素，采用了环境化的绿色设计标准。

符合此标准的产品具有“环境化绿色设计产品 =ECO PRODUCT”的标志。 
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